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  چكيده

نسبت بيش  ،MHZ10 ورودي دلتا با پهناي باند-تي سيگمابي 13يك مدولاتور  ،نامهدر اين پايان

طراحي و  CMOS nm90 تكنولوژي باولت  1منبع تغذيه و  dBFS5/0سطح بيش بارشدگي ، 8برداري نمونه

كه از استانداردهاي  WiMAXدر پياده سازي سيستم  مستقيماً مي تواندمبدل اين . سازي شده است شبيه

  .گيردد استفاده قرار مور ،مخابراتي جديد مي باشد

اين مدولاتور . هاي منحصر به فردي برخوردار استساختار پيشنهاد شده براي اين مدولاتور از ويژگي

باشد، از لحاظ مي MASHهاي مدولاتورهاي ي ديناميكي وسيع كه از ويژگيعلاوه بر دارا بودن محدوده

هاي آن در مورد نياز براي تقويت كننده DCكه بهره از آنجايي  .نياز نداردهاي چندان دقيق بلوكبه  ،مداري

علاوه بر اين . باشدميك طبقه قابل پياده سازي تهاي عملياتي ، به راحتي با تقويت كنندهاست dB35حدود 

  . است عدم تطبيقهاي صورت گرفته بيانگر مقاومت مدولاتور طراحي شده نسبت به اثر شبيه سازي

وات  ميلي 43ولت، تواني در حدود  1ي با منبع تغذيه nm CMOS90اين مدولاتور در تكنولوژي 

  .كندمصرف مي
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