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 عاعضاء کمیته دفا فرم تأیید -ن نامهپایا تصویب وارزیابي  فرم صفحه
 

 

نامه/رساله موسوم در این صفحه )هر سه مقطع تحصيلي( باید فرم ارزیابي یا تایيد و تصویب پایان   

به فرم کميته دفاع براي ارشد و دکترا و فرم تصویب براي کارشناسي، موجود در پرونده آموزشي را 

 قرار دهند. 

 

 

 

 

 

 مهم:  اتنک

و بر اساااآ آیرین نهااسه دسااتورال م  و زبان فارسااي ن نامه/رساااله باید به نگارش پایا ✓

 راهنماي حاضر( .)دستورال م  وراهنماي تدوین پایان نامه هاي دانشگاه صن تي اميرکبير باشد

و  "وساايط"، دکترا  باید به ترتيب، کارشااناسااي ارشااد و رساااله چاپيرنگ جلد پایان نامه  ✓

 باشد.   "زرکوب "و اطلاعات مندرج  رنگ "سفيد"

صورت  ✓ بلامانع است و انجام آن توصيه  پشت و رو)دورو(چاپ و صحافي پایان نامه/رساله ب

  .شودمي 

است، فقط یكبار فای  و فرم اطلاعات آن با  دو نویهندهنامه داراي درصورتي که یك عنوان پایان

 ذکر هر دو نویهنده بارگذاري و تكمي  گردد.
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صبورامیرحاینجانب  ص  کار پژوهشي مت هد مي سین  شوم که مطالب مندرج در این پایان نامه حا

ستاوردهاي دیگران که در  صن تي اميرکبير بوده و به د شگاه  ساتيد دان اینجانب تحت نظارت و راهنمایي ا

ست منابع و مآیذ  ست مطابق مقررات و روال مت ارف ارجاع و در فهر شده ا ستفاده  این پژوهش از آنها ا

 سطح یا بالاتر ارائه نگردیده است.کر گردیده است. این پایان نامه قبلاً براي احراز هيچ مدرك همذ

در صورت اثبات تسلف در هر زمان، مدرك تحصيلي صادر شده توسط دانشگاه از درجه اعتبار ساقط 

 بوده و دانشگاه حق پيگيري قانوني یواهد داشت.

باشااد. هرگونه نامه مت لق به دانشااگاه صاان تي اميرکبير مي کليه نتایج و حقوق حاصاا  از این پایان

برداري، ترجمه و اساااتفاده از نتایج علمي و عملي، واگذاري اطلاعات به دیگران یا چاپ و تك،ير، نهاااسه

 اقتباااآ از این پااایااان نااامااه باادون موافقاات کتبي دانشاااگاااه صااان تي اميرکبير ممنوع اساااات. 

 ت.نق  مطالب با ذکر مآیذ بلامانع اس
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ه در تمامي مراح  انجام این پروژه ک جناب آقای دکتر یاوریبا سپاآ فراوان از زحمات استاد گرانقدر 

مرا یاري نموده و بدون راهنمایي هاي ایشان انجام این پروژه امكان پذیر نبود. از یداوند منّان موفقيت 

 را، در تمامي مراح  زندگي براي ایشان یواستارم.
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 أ 

 

 چکیده
رسد که اند. بنظر ميیگر قرار داشتهمفاهيم سرعت، دقت و هزینه همواره در نوعي مصالحه بایكد 

براي افزایش هرکدام از این موارد با یكي یا هردو مورد دیگر قرباني بشود. در این پروژه، به هرکدام از 

اي را براي ایم که نقطه بهينهت، دقت و هزینه پارامتري نهبت داده شده و سپس س ي کردهعمفاهيم سر

؛ ایمرا به دقت نهبت داده CMRRبه سرعت نهبت داده شده،  SRارامتر این پارامترهاي مدار پيدا کنيم. پ

 همچنين هزینه نيز همان توان مصرفي مدار درنظر گرفته شده است.و 

 ،اي افزایش بدهيمگونههاي مربوط به سرعت و دقت را  براي مدارها بهایم که پارامتربه عبارتي، س ي کرده

و  SRهاي ، س ي شده است تا پارامترکه موضوع ی ني. این بگيردم که حداق  هزینه ممكن براي آن انجا

CMRR .مدار با کمترین افزایش توان مصرفي ممكن، بالا برده شوند 

حلي براي افزایش این پارامتر ارائه مدارهاي هدف رسيدیم و راه CMRRدر این راستا، به مشك  افت 

باشد.وده و عنوان آن مي، مشك  اصلي این پروژه بCMRRشده است. این افزایش 
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