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حاصل کار  نامهانیپاشوم که مطالب مندرج در این متعهد می علیرضا اکبرپور بازرگانی جانبنیا

تحت نظارت و راهنمایی اساتید دانشگاه صنعتی امیرکبیر بوده و به دستاوردهاي دیگران  جانبنیاپژوهشی 

مطابق مقررات و روال متعارف ارجاع و در فهرست منابع و  ،استفاده شده است هاآنکه در این پژوهش از 

 سطح یا بالاتر ارائه نگردیده است.قبلاً براي احراز هیچ مدرك هم نامهانیپامآخذ ذکر گردیده است. این 

توسط دانشگاه از درجه اعتبار ساقط  صادرشدهدر صورت اثبات تخلف در هر زمان، مدرك تحصیلی 

 یري قانونی خواهد داشت.بوده و دانشگاه حق پیگ

ونه استفاده باشد. هرگمتعلق به دانشگاه صنعتی امیرکبیر می نامهانیپاکلیه نتایج و حقوق حاصل از این 

برداري، ترجمه و اقتباس از این از نتایج علمی و عملی، واگذاري اطلاعات به دیگران یا چاپ و تكثیر، نسخه

 نقل مطالب با ذکر مآخذ بلامانع است. نعتی امیرکبیر ممنوع است.نشگاه صبدون موافقت کتبی دا نامهانیپا

 

 

 یاکبرپور بازرگانعلیرضا 

 امضا
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 چکیده

-مدولاتورهاي سیگماي سریع حول کوانتایزر در حلقه به کمک ELDسازي ابتدا جبران ،در این پژوهش

 ي ضرایب مدولاتوربراي محاسبه ،منديبررسی قرار گرفته است و روابط نظام مورد ،پیوسته-دلتاي زمان

ي مدولاتور ي زمان خروجی فیلتر حلقهاین روابط، بر مبناي تحلیل حوزه شده ارائه شده است.تصحیح

، برداريهاي نمونهتر تصحیح شده، در لحظهآل و فیلبه نحوي که، خروجی فیلتر ایده اند.استخراج شده

ا شكل ب ،کارگیري آن در ساختارهاي مختلفهئه شده، امكان باترین مزیت روابط ارمهم یكسان باشد. کاملاً

ه است ک یدر حالاین است.  افزارينرمسازي مسیر فیدبک و همچنین قابلیت پیاده DAC دلخواههاي موج

قابل  ،هاآن DACمدولاتورهایی را دارند که شكل موج  يبر رو يریکارگبههاي پیشین تنها امكان روش

 شدهارائه  ELDاي سازي دو مرحلهسپس روشی تحت عنوان جبراني فرکانس است. توصیف در حوزه

در این روش،  را کاهش داد. DEM محدودیت سرعت ناشی از تاخیر مدارهايتوان است که به کمک آن می

در قسمت اول پژوهش به دست آمده است، خروجی کوانتایزر و خروجی  شدهارائهکرد که با تعمیم روي

شود. به این ترتیب که ي مدولاتور اعمال میبه طور جداگانه و با دو تاخیر متفاوت به حلقه DEMمدار 

بین  تواندمی DEMتر از یک تناوب پالس ساعت بوده، ولی تاخیر خروجی مدار تاخیر خروجی کوانتایزر کم

عامل  DEMکارگیري این روش، در مدولاتورهایی که تاخیر هبا ب یک تا دو تناوب پالس ساعت باشد.

ازي دو سنهایتا با استفاده از جبران تواند تا دوبرابر زیاد شود.برداري مینرخ نمونهمحدودیت سرعت است، 

 TSMCدر تكنولوژي  یستوردر سطح ترانز ،ي سومپیوسته مرتبه-، یک مدولاتور زمانELDاي مرحله

CMOS 90nm شده داراي مدولاتور طراحی  است. شدهسازي شبیه 1ي با ولتاژ تغذیه SNDR=77 dB ،

 fJ/conv-step 195 برابر آن معیار شایستگیبوده و  MHz 480برداري و نرخ نمونه MHz 10باند پهناي

 است.

 هاي کلیدي: واژه

سازي ، جبرانELD ،DEM ،DWAسازي تاخیر حلقه، پیوسته، جبران-دلتا زمان-مدولاتور سیگما

ELD ي زمان.در حوزه
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 فیدبک مود مشترك
Common-Mode Feedback 

 پیوسته-دلتاي زمان-مبدل سیگما
Continuous-Time Sigma-Delta Convertor 

 مبدل دیجیتال به آنالوگ
Digital to Analog Convertor 

 پویا
Dynamic 

 هاپویاي المانتطبیق 
Dynamic Element Maching 

 ي پویاییمحدوده
Dynamic Range 

 تاخیر اضافی حلقه
Excess Loop Delay 

 معیار شایستگی
Figure of Merit 

 تمام مقیاس
Full Scale 

 مجموع نویز داخل باند
Integral In Band Noise 

 سازي میلرجبران
Miller compensation 

 یكنواختی
Monotonicity 

 دهی نویز چند طبقهشكل
Multi-stAge-noise-SHaping 

 دهی نویزشكل
Noise Shaping 

 تابع تبدیل نویز
Noise Transfer Function 

 آفست
Offset 

 سطح اشباع
Over Load Level 
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 بردارينسبت بیش نمونه
Oversampling Ratio 
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Passive 
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Quantizer Step 

 نسبت سیگنال به نویز و اعوجاج
Signal to Noise & Distortion Ratio 
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Static 
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Total Harmonic Distortion 
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Transconductance 
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